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1 Цели и задачи изучения дисциплины

1.1 Цель преподавания дисциплины

Изучение принципов построения цифровых устройств управления

1.2 Задачи изучения дисциплины

Получение знаний и навыков в области цифровых устройств управления

1.3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине

(модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения

образовательной программы

Код и наименование индикатора
достижения компетенции

Запланированные результаты обучения по дисциплине

ПК-2: способностью разрабатывать программное обеспечение, необходимое для

обработки информации и управления в мехатронных и робототехнических

системах, а также для их проектирования

принципы построения ПО цифрового устройства

управления

разрабатывать ПО цифровых устройств управления

навыками разработки и методами построения ПО

цифровых устройств управления

ПК-2: способностью

разрабатывать программное

обеспечение, необходимое для

обработки информации и

управления в мехатронных и

робототехнических системах,

а также для их

проектирования

ПК-3: способностью разрабатывать экспериментальные макеты управляющих,

информационных и исполнительных модулей мехатронных и

робототехнических систем и проводить их экспериментальное исследование с

применением современных информационных технологий

принципы организации устройств управления

разрабатывать макеты устройств управления

навыками исследования устройств управления

ПК-3: способностью

разрабатывать

экспериментальные макеты

управляющих,

информационных и

исполнительных модулей

мехатронных и

робототехнических систем и

проводить их

экспериментальное

исследование с применением

современных

информационных технологий

1.4 Особенности реализации дисциплины

Язык реализации дисциплины: Русский.

          Дисциплина (модуль) реализуется без применения ЭО и ДОТ.
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Вид учебной работы

Всего,

зачетных

единиц

(акад.час)

С

е

м

е

с

т

р1

Контактная работа с

преподавателем:
1,5 (54)

лабораторные работы 1,5 (54)

Самостоятельная работа

обучающихся:
1,5 (54)

курсовое проектирование

(КП)
Нет

курсовая работа (КР) Нет

2. Объем дисциплины (модуля)

4



3.1 Разделы дисциплины и виды занятий (тематический план занятий)

3 Содержание дисциплины (модуля)

Контактная работа, ак. час.

№

п/п
Модули, темы (разделы) дисциплины

Занятия

лекционного

типа

Занятия семинарского типа

Самостоятельная

работа, ак. час.Семинары и/или

Практические

занятия

Лабораторные

работы и/или

Практикумы

Всего
В том

числе в
ЭИОС

Всего
В том

числе в
ЭИОС

Всего
В том

числе в
ЭИОС

Всего
В том

числе в

ЭИОС

1. Архитектура устройств управления

1. Исследование цифрового устройства управления 10

2. Исследование двухуровневого цифрового устройства

управления
10

3. Самостоятельная работа 18

2. Программное обеспечение устройств управления

1. Разработка пользовательского интерфейса устройства

управления
10

2. Разработка верхнего уровня утсройства управления 12

3. Разработка распределенного устройства управления 12

4. Самостоятельная работа 36

5.

Всего 54 54
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4 Учебно-методическое обеспечение дисциплины

4.1 Печатные и электронные издания:

1. Мейджер Дж. К. М., Френч П. Дж., Херваарден З. (А. В.), Хюиджисинг

Й. Х., Иванов Р. М., Кеджик П., Ли Х., Попович Р. С., Веллекууп М. Дж.,

Юриш С. Ю., Вольфенбуттель Р. Ф., Мейджер Дж. К. М., Платонов Ю.

А., Шубарев В. А. Интеллектуальные сенсорные системы(Москва:

Техносфера).

2. Шонфелдер Г., Шнайдер К., Кокорева О., Букирев В. Измерительные

устройства на базе микропроцессора ATmega: [для профессиональных

инженеров-электронщиков и радиолюбителей](Санкт-Петербург: БХВ-

Петербург).

3. Ревич Ю. В. Практическое программирование микроконтроллеров Atmel

AVR на языке ассемблера(Санкт-Петербург: БХВ-Петербург).

4. Пахомов А. Н. Микропроцессорные средства в электроприводе и

технологических комплексах: учебно-методическое пособие [для

студентов спец. 140604.65](Красноярск: СФУ).

4.2 Лицензионное и свободно распространяемое программное

обеспечение, в том числе отечественного производства (программное

обеспечение, на которое университет имеет лицензию, а также свободно

распространяемое программное обеспечение):

1. AtmelStudio

2. Atmel FLIP

3. puTTY

4. Microsoft Office

5. Microsoft Visio

6. Acrobat Reader

4.3 Интернет-ресурсы, включая профессиональные базы данных

и информационные справочные системы:

1. Не используется.

5 Фонд оценочных средств

Оценочные средства находятся в приложении к рабочим программам

дисциплин.

6 Материально-техническая база, необходимая для осуществления

образовательного процесса по дисциплине (модулю)

Поведение лабораторных работ требует следующего оснащения:

– компьютерный класс, оснащенный компьютерами с необходимым

программным обеспечением, приведенным в п. 9.1;

–  стенды устройств управления.
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